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ラウス・フルビッツ安定判別法を用いて下図に示すシステムの安定判別をせよ。

ただし、G(s)の伝達関数は次の通りである。

G(s) =
1

s5 + 8s4 + 25s3 + 40s2 + 34s+ 11

（本科目のHPにアップロードしている講義資料を参考すること。）


