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式 (1)のシステムについて次の問題を解けよ。 ẋ1(t)
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1. 推移行列を求めよ。
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2. 伝達関数を求めよ。
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3. Laplace逆変換を用いて、ステップ入力が与えられたとき、解 y(t)を求めよ。
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4. 出力 y(t)の定常値（ lim
t→∞

y(t)）を計算せよ。
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