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レギュレータの設計
1. レギュレータとは

2. レギュレータの応用

3. レギュレータの設計

定常応答

定常偏差の計算：
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例題：出力フィードバック
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例題：状態フィードバック

状態フィードバック

yu 

出力フィードバック
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状態フィードバック＋出力フィードバック＝サーボ系
教科書第6章
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状態フィードバック（レギュレータ）

ー

制御対象：

状態フィードバック：

閉ループ系：

状態フィードバックによっ
て、行列 →

の固有値

閉ループの安定性

定理：可制御⇒行列A-BKの固有値は任意の値に指定可能
⇒状態フィードバックによって、制御系は安定に出来る
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レギュレータの設計：1入力1出力系
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レギュレータの設計：例題
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レギュレータの設計：例題

システム応答（レギュレータなし） システム応答（レギュレータ） 入力信号（レギュレータ）

http://shiwasu.ee.ous.ac.jp/matweb_cs/ にて設計の確認・シミュレーションできる。

9

レギュレータの設計：例題
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